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Аннотация. Рассмотрены вопросы, связанные с конструкцией механиче-

ской косилки. Отмечены недостатки конструкций изготавливаемых и ис-

пользуемых в настоящее время механических косилок. Для выполнения ра-

боты по кошению трав предложена конструкция механической косилки с 

планетарной передачей. Изготовлена рабочая модель механической ко-

силки.  
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Abstract. The issues related to the design of a mechanical mower are considered. 

The shortcomings of the designs of the mechanical mowers currently being man-

ufactured and used are noted. The design of a mechanical mower with a planetary 

gear is proposed to perform the work of mowing grass. A working model of a 

mechanical mower was made. 
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Механическая барабанная косилка предназначена для коше-

ния трав и имеет привод рабочих органов от опорных колёс. Пока-

затели работы механической косилки характеризуются экологиче-

скими нормами, энергосбережением, качественным срезом расте-

ний. 

Подготовка почвы для газона отличается глубиной обра-

ботки, послойной плотностью, выравненностью рельефа или мик-

рорельефа поля [1-3]. Посев газонных трав осуществляют сеял-

ками разными способами. Применяется перекрёстный, 
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разбросной, сплошной способы посева [4, 5]. Первый укос трав но-

вого газона желательно выполнять косилками барабанного типа 

[6, 7]. 

У предлагаемой барабанной механической косилки подаю-

щими и режущими рабочими органами являются пластины и ножи 

(рисунок 1) [8]. 
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Рисунок 1 – Схема механической косилки: 

а – схема косилки (вид спереди); б – схема осуществления привода веду-

щего барабана (вид сбоку); в – схема осуществления привода ведомого ба-

рабана (вид сбоку); 1 – правое опорно-проводное колесо; 2 – левое опорно-

приводное колесо; 3 – ось; 4 – ведущий барабан; 5 – ведомый барабан; 6 и 

15 – водило; 7 – правый диск ведущего барабана; 8 и 11 – центральное ко-

ронное зубчатое колесо; 9 и 13 – солнечное зубчатое колесо; 10 и 12 – са-

теллиты; 14 – правый диск ведомого барабана; 16 – пластины; 17 – ножи 

 

Механическая барабанная косилка состоит из правого 1 и ле-

вого 2 опорно-приводных колес, оси 3, ведущего барабана 4 и ве-

домого барабана 5. Правое опорно-приводное колесо 1 конструк-

тивно совмещено с водилом 6 и ведущим барабаном 4. Правый 

диск 7 ведущего барабана 4, является центральным коронным зуб-

чатым колесом 8, которое соединено с солнечным зубчатым коле-

сом 9 через сателлиты 10. Солнечное зубчатое колесо 9 жестко со-

единено с горизонтальной осью 3, взаимодействующей с прицеп-

ным механизмом косилки. Одновременно правый диск 7 ведущего 

барабана 4 является центральным коронным зубчатым колесом 11 

(угловая скорость ώ4=ώ9). Зубчатое колесо 11 соединено через са-

теллиты 12 с подвижным солнечным зубчатым колесом 13 кон-

структивно совмещённым с правым диском 14 ведомого барабана 
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5. Сателлиты 12 вращаются на неподвижном водиле 15, жестко со-

единенным с осью 3 прицепного механизма косилки. Диски веду-

щего барабана 4 соединены между собой пластинами 16. Диски ве-

домого барабана 5 соединены между собой ножами 17. Привод ве-

дущего барабана косилки осуществляется от опорно-приводного 

колеса 1 через сателлиты 10 и центральное коронное зубчатое ко-

лесо 8, а привод ведомого барабана 5 осуществляется от ведущего 

барабана 4 через сателлиты 12 и солнечное зубчатое колесо 13.  

При движении косилки по газону, правое опорно-приводное 

колесо 1, конструктивно совмещенное с водилом 6 (угловая ско-

рость ώ1= ώ6), получает вращательное движение от соприкоснове-

ния с поверхностью поля и вызывает вращение сателлитов 10 во-

круг собственной оси с угловой скоростью ώ16. Качение сателли-

тов 10 по неподвижному солнечному зубчатому колесу 9 (ώ8=0) 

обеспечивает вращение центрального коронного зубчатого колеса 

8, конструктивно совмещенного с правым диском ведущего бара-

бана 4 (угловая скорость ώ4). При этом выполняется условие 

(ώ4>ώ1) и ведущий барабан 4 вращается в одну сторону с правым 

опорно-приводным колесом 1. 

Передаточное число планетарного мультипликатора по дан-

ной кинематической схеме находится в пределах 0,6 ≤ i ≤ 0,8 и 

определяется как: 

𝑖 =
1

1+
𝑍9
𝑍8

, 

где  Z8 – число зубьев центрального коронного зубчатого колеса; 

Z9 – число зубьев солнечного зубчатого колеса. 

При этом ведущий барабан 4, правый диск которого, являясь 

центральным коронным зубчатым колесом 11, вращает сателлиты 

12 вокруг собственной оси с угловой скоростью ώ10. Качение са-

теллитов 10 вызывает вращение подвижного солнечного зубча-

того колеса 13, что обеспечивает вращение соединенного с ним ве-

домого барабана 5 (ώ11=ώ5). Система закрепления водила 15 

(ώ13=0) обеспечивает вращение ведомого барабана 5 в противопо-

ложную сторону относительно ведущего барабана 4.  

Передаточное число планетарной передачи по данной кине-

матической схеме находится в пределах 0,67 ≤ i ≤ 0,25 и определя-

ется как: 
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𝑖 =
𝑍13

𝑍11
, 

где Z11 – число зубьев центрального коронного зубчатого колеса; 

Z13 – число зубьев солнечного зубчатого колеса. 

Механизм привода в конструкции косилки – двухступенча-

тый мультипликатор. Ведущий барабан вращается в попутном 

направлении с большей угловой скоростью, чем опорно-привод-

ные колёса косилки, что обеспечивает надёжный захват стеблей 

пластинами 14 и удержание их до защемления между пластинами 

16 и ножами 17. Ведомый барабан 5 вращается с большей угловой 

скоростью, чем ведущий 4, но во встречном направлении. Каждая 

пластина 16 ведущего барабана 4 захватывает и удерживает пор-

цию стеблей. При вращении ведомого барабана 5 ножи 17 защем-

ляют и срезают стебли растений, удерживаемые пластинами 16 ве-

дущего барабана 4. Так происходит срез растений. Встречное вра-

щение ведущего барабана 4 и ведомого барабана 5 повышает ско-

рость резания стеблей и улучшает качество работы косилки. Сре-

занная часть растений подвергается многократному измельчению 

и на поверхности газона остаётся мульча, при разложении которой 

происходит возвращение питательных веществ в почву. Высоту 

среза регулируют сменными ребордами, которые крепятся на 

опорно-приводные колёса косилки. Ножи 17 ведомого барабана 5 

имеют двухстороннюю заточку, что позволяет двигаться косилке 

вперёд или назад, совершая качественное кошение растений. До-

пускается вариант конструкции косилки, когда пластины 16 

имеют подобную заточку ножам 17. 

Попутное вращение ведущего барабана, но с большей угло-

вой скоростью по отношению с опорно-приводными колёсами ко-

силки, обеспечивает захват стеблей пластинами 16 и удержание их 

до момента защемления между пластинами 16 и ножами 17 и 

среза, а встречное вращение ведущего барабана 4 с пластинами 16 

и ведомого барабана 5 с пластинами с режущими кромками 17 по-

вышает скорость резания стеблей и улучшает качество работы ко-

силки.  

По сравнению с выпускаемыми косилками предложенное 

устройство обеспечивает повышение качества кошения стеблей за 

счет высокой скорости резания. Ведомый режущий барабан не 
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забивается травой из-за многократного измельчения стеблевой 

массы.  
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