
154 

УДК 004.8 

 

АНАЛИЗ ИСКУССТВЕННОГО ИНТЕЛЛЕКТА  

В АВТОМОБИЛЯХ 

 

Г. А. Темченко 

Научный руководитель – Д. А. Москвичев 
ФГБОУ ВО «Российский государственный аграрный университет – МСХА 

имени К. А. Тимирязева», г. Москва, Российская Федерация 

 

Аннотация. Статья рассматривает влияние искусственного интеллекта 
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ном автономным транспортным средствам, освещаются определение 

уровней автономии, их преимущества и вызовы, а также приводятся 
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Цель исследования заключается в глубоком рассмотрении 

разнообразных аспектов, связанных с использованием искусствен-

ного интеллекта в автомобильной отрасли. 

Современное общество переживает период значительных 

технологических изменений, в который активно вступает 
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искусственный интеллект (ИИ). Эта фундаментальная трансфор-

мация затрагивает не только сферу информационных технологий, 

но также оказывает глубокое воздействие на другие отрасли, 

включая транспортную. 

Значение применения ИИ в автомобильной индустрии. Авто-

мобильная индустрия становится одним из основных территорий, 

где искусственный интеллект проявляет свои влиятельные воз-

можности. Применение ИИ в автомобилях не только изменяет тех-

нические аспекты производства, но также революционизирует 

способы взаимодействия с автомобилем, его безопасностью и 

окружающей средой. 

Преимущества: 

1. Повышение безопасности: автономные автомобили обе-

щают снижение количества аварий из-за ошибок водителей. 

2. Эффективность и поток движения: оптимизация движе-

ния и сокращение пробок благодаря координации автономных си-

стем. 

3. Доступность транспорта: улучшение мобильности для 

людей с ограниченными возможностями. 

Недостатки: 

1. Технические сложности: разработка надежных систем 

датчиков, алгоритмов искусственного интеллекта. 

2. Этические дилеммы: решение моральных вопросов, свя-

занных с аварийными ситуациями и принятием решений автоном-

ными системами. 

3. Легислативные аспекты: необходимость создания и адап-

тации законодательства для регулирования автономного транс-

порта. 

Примеры успешных проектов исследования и внедрения ав-

тономной технологии: 

1. Waymo (Alphabet Inc.): компания Waymo считается ли-

дером в области разработки технологий автономного вождения. 

Их транспортные средства активно тестируются и успешно внед-

ряются в различных регионах. 

2. Tesla Autopilot: Tesla предоставляет функционал авто-

пилота, позволяя водителям использовать автономные функции на 

дорогах. Эта технология постепенно обновляется и совершенству-

ется.  
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3. Uber ATG (Advanced Technologies Group): проект Uber 

ATG фокусируется на разработке автономных транспортных 

средств и интеграции их в платформу такси Uber. 

Использование ИИ для распознавания и анализа дорожной 

обстановки. Системы безопасности, основанные на ИИ, играют 

ключевую роль в повышении безопасности на дорогах. Использо-

вание передовых алгоритмов машинного обучения позволяет ав-

томобилям эффективно распознавать и анализировать дорожную 

обстановку. Сенсоры, камеры и радары собирают данные о сосед-

них транспортных средствах, пешеходах, дорожных знаках и дру-

гих факторах, создавая детальную картину окружающей среды. 

Эта информация позволяет системам ИИ принимать более точные 

и оперативные решения в реальном времени, уменьшая риск воз-

никновения аварийных ситуаций. Автоматизированные системы 

экстренного торможения и управления представлены на рисунке 

1. 
 

 
Рисунок 1 – Автоматизированные системы экстренного торможения и 

управления 

 

Важным компонентом систем предотвращения аварий явля-

ются автоматизированные системы экстренного торможения и 

управления. Используя данные, собранные с сенсоров и 
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обработанные ИИ, эти системы способны реагировать на потенци-

альные опасности гораздо быстрее, чем человеческий рефлекс. Си-

стемы экстренного торможения могут автоматически активиро-

ваться, если датчики обнаружат возможное столкновение, что су-

щественно снижает вероятность аварий и их тяжесть. 

Технологии предотвращения столкновений и их вклад в до-

рожную безопасность. Системы предупреждения о столкновении: 

Используя ИИ, автомобили оснащаются системами, которые пре-

дупреждают водителя о возможном столкновении, акцентируя 

внимание на опасности и предлагая рекомендации по управлению. 

Современные технологии также предоставляют активные системы 

управления, которые могут вмешиваться в управление автомоби-

лем для предотвращения столкновений. Это может включать в 

себя автоматическое курсовое управление или регулирование ско-

рости. Инфраструктурные решения: некоторые технологии 

направлены на взаимодействие с инфраструктурой, такой как све-

тофоры и дорожные знаки, чтобы создать более интегрированную 

и безопасную дорожную среду. Развитие связанных и взаимодей-

ствующих автомобилей представлено на рисунке 2. 
 

 
Рисунок 2 – Развитие связанных и взаимодействующих автомобилей 

 

Современные транспортные инновации включают в себя раз-

работку связанных и взаимодействующих автомобилей, где транс-

портные средства обмениваются данными и взаимодействуют для 

оптимизации движения. Этот подход позволяет создать более 
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эффективную транспортную сеть, уменьшить пробки и повысить 

безопасность на дорогах. Технологии V2V (Vehicle-to-Vehicle) и 

V2I (Vehicle-to-Infrastructure) становятся ключевыми элементами в 

этом развитии, обеспечивая непрерывный поток информации 

между автомобилями и инфраструктурой. 

Системы обмена информацией между транспортными 

средствами и дорожной инфраструктурой. Использование ис-

кусственного интеллекта в системах обмена информацией стано-

вится важным аспектом умных транспортных инфраструктур. 

Сенсоры и устройства на дорогах, а также в автомобилях, позво-

ляют собирать и обрабатывать данные о текущей ситуации на до-

роге. Эта информация в реальном времени передается между 

транспортными средствами и инфраструктурой, что позволяет оп-

тимизировать поток движения, предупреждать о возможных опас-

ностях и улучшать общую эффективность дорожного движения. 

Перспективы создания «умных» городов и их влияние на автомо-

бильное движение представлено на рисунке 3. 
 

 
Рисунок 3 – Перспективы создания «умных» городов и их влияние на 

автомобильное движение 

 

Идея создания «умных» городов становится все более акту-

альной в контексте развития транспортной инфраструктуры. В 

«умных» городах технологии ИИ используются для управления и 

координации различными аспектами городской жизни, включая 

транспорт. Это включает в себя умное управление светофорами, 
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оптимизацию маршрутов общественного транспорта, создание пе-

шеходных зон и даже предвидение потребности в парковке. Такие 

города не только улучшают мобильность, но и способствуют сни-

жению выбросов и повышению качества городской среды. 

В заключение, использование искусственного интеллекта в 

автомобильной индустрии становится переломным моментом, пе-

реопределяя парадигмы безопасности, эффективности и удобства 

на дорогах. Системы автономных транспортных средств, умные 

транспортные инфраструктуры и технологии предотвращения ава-

рий сделали возможным создание более интеллектуальной и без-

опасной транспортной среды. Искусственный интеллект играет 

ключевую роль в обработке данных, принятии быстрых решений 

и взаимодействии между транспортными средствами, открывая 

новые горизонты для будущего автомобильного движения. 

В будущем технологии искусственного интеллекта в автомо-

билях обещают дальнейший рост и усовершенствование. Развитие 

автономных систем, совмещенное с умными транспортными ин-

фраструктурами, будет способствовать созданию более устойчи-

вых и безопасных дорожных условий. Повседневная жизнь води-

телей и пешеходов будет преобразована благодаря снижению ава-

рий, улучшению эффективности перемещений и созданию более 

комфортной городской среды. С использованием искусственного 

интеллекта в автомобилях мы вступаем в новую эру мобильности, 

которая обещает значительные выигрыши для общества в целом. 
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