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Abstract: This paper presents the results of a study examining the suitability of wheat 

dough for 3D printing in the production of 3D printed flour products by comparing the 

rheological properties of the dough with the corresponding parameters at various 

stages of this process. 
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Аннотация: в данной работе рассмотрены различные конструкции 

роботизированных и мехатронных комплексов, помогающих в различных 
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отраслях производства. Предложено использование беспилотных систем для 

предварительного технического обслуживания, вышедшего из строя аварийного 

оборудования. Поставлены цели и задачи для проведения дальнейшего 

исследования. 

 

Ключевые слова: роботизация, мехатронные модули, беспилотные системы.  

 

В настоящее время набрали популярность роботизация и механизация 

процессов различных производств. Данный процесс не обходит стороной и 

отрасль пищевого производства.  

В моду вошли мобильные манипуляторы (рис. 1), предназначенные для 

выполнения двигательных функций, аналогичных функциям руки человека, 

таких как обработки материалов в логистике, автопроме и аэрокосмической 

отрасли, депалетировании и сортировке сырья и материалов, работы с 

продуктом. 

 

 

 

Рисунок 1 – Мобильный манипулятор 

 

Развитие систем управления (рис. 2) промышленными роботами 

происходит по двум основным направлениям. Первое из них восходит к 

системам программного управления станками и привело к созданию 

автоматически управляемых промышленных манипуляторов. Второе 

направление привело к появлению полуавтоматических биотехнических и 

интерактивных систем, где человек-оператор участвует в управлении 

действиями промышленного робота. 
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Рисунок 2 – Мобильный манипулятор 

 

На основе вышесказанного, нами было предложено собственная 

модернизация, а именно внедрение промышленных дронов (рис. 3) на 

предприятия пищевых производств. Целью данной разработки станет 

определение и устранение неисправностей в оборудовании на различных линиях 

производства. Разработка будет обладать манипуляторами, способными 

взаимодействовать с оборудованием, в котором произошла неисправность. 

В неактивном состоянии дрон будет находиться на зарядной станции. При 

возникновении неисправности или аварии на производстве, дрон получит сигнал 

и проведет диагностику и оценку происшествия, результаты которого отправит 

сотрудникам предприятия, а также приступит к устранению неисправностей. 

Помимо манипуляторов, изобретение будет иметь и, в случае необходимости, 

применять компактный порошковый огнетушитель для предотвращения пожара.  

 

 
 

Рисунок 3 – Промышленный дрон 

 

Данное изображение – это примерная модель разрабатываемого нами 

промышленного дрона для выполнения поставленной задачи.  

Недостатки: 

1. Дороговизна производства; 

2. Подготовка персонала для работы с данной технологией; 

3. Техническое обслуживание; 

4. Осуществление внедрения данной технологии;  

Достоинства:  
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1. Повышение эффективности труда; 

2. Повышение уровня безопасности на предприятие; 

3. Повышение оперативности реагирования сотрудников; 

4. Окупаемость технологии в перспективе; 

Для достижения поставленной цели и дальнейшего развития исследования 

нами поставлены следующие задачи:  

1. Определение эффективности ввода мобильных роботизированных 

платформ, которые могут проводить промышленные инспекции; 

2. Разработка системы управления манипуляторами на пищевых 

производствах, подбор материалов для изготовления манипуляторов; 

3. Определение рациональных технологических параметров работы 

манипуляторов, при которых будут достигаться высокие показатели 

эффективности данной технологии; 

4. Рассмотрение условий безопасного использования технологии 

манипуляторов на пищевом производстве; 

5. Рассмотрение перспективы дальнейшего развития технологии 

манипуляторов на производстве; 
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Abstract: this work examines various designs of robotic and mechatronic systems that 

help in various industries. The use of unmanned systems for preliminary maintenance 

of failed emergency equipment is proposed. Goals and objectives for further research 

have been set. 
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Аннотация: в представленных материалах рекомендуется вариант применения 

ультразвукового излучения, как эффективного фактора интенсификации 

операции экстрагирования сырья растительного происхождения. Данный подход 

к процессу экстрагирования дает возможность не только уменьшить 

продолжительность технологической операции, но и заметно увеличить 

удельный выход целевых компонентов. Также рекомендовано техническое 

исполнении экстрактора с использованием ультразвукового излучения и 

выявлены рамки варьирования режимных показателей его функционирования 

для материалов растительной природы, таких как лакричный корень, корень 

имбиря, клубень топинамбура, томатные выжимки и другие. 

 

Ключевые слова: растительное сырье, экстракция, механическое 

перемешивание, циркуляция, ультразвук, интенсификация. 
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