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Under the proposed conditions, when using mechanically activated water, it will be 

possible to achieve maximum extraction of target components - vitamins, antioxidants 

and minerals. For further research, tasks have been set to study the possibility of using 

various types of mechanically activated water, as well as to develop optimal 

parameters for the extraction process for plant raw materials. 
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Механизмы – это устройства, которые преобразуют входное движение в 

выходное [1]. 

Существует множество способов создания входных перемещений, как с 

помощью пневматических или гидравлических приводов, так и с помощью 

валов, приводимых в движение различными способами непрерывного вращения 

[2]. 

Выходное движение часто представляет собой периодическое возвратно-

поступательное движение по прямой или криволинейной траектории. В этом 

случае механизм передачи движения может быть очень простым, например, 

простой ползун в случае возвратно-поступательного движения на входе, 

создаваемого приводом [1]. Что касается вращательных входных движений, то 

существует два основных типа механизмов для создания возвратно-

поступательных движений [1]: соединения пространственного и плоского типа; 
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вращательное входное движение находится в точке A, выходное движение 

может быть в точке B; кулачковые механизмы; если считать, что мгновенный 

центр кривизны A аналогичен на рисунке таким образом, эти механизмы можно 

рассматривать как связи переменной длины. 

Оба типа механизмов в основном приводятся в движение непрерывно 

вращающимся валом. в этом случае выходное движение может быть выражено 

как функция времени, x(t) [3]. Поскольку в рычажных механизмах передаточная 

функция создается звеньями фиксированной длины, эта функция не может быть 

выбрана так же свободно, как в кулачковых механизмах. 

Возникает потребность в исследовании динамического поведения 

кулачковых механизмов. Полученные результаты будут полезны и в тех случаях, 

когда управление осуществляется с помощью других устройств, генерирующих 

входное движение. 

В исследованиях динамики конструкций и механизмов используются 

«динамические модели», которые включают математическое описание 

динамических свойств системы [4]. Хотя описание не накладывает ограничений 

на степень детализации, его математическая обработка приводит к значительным 

трудностям. Поэтому динамическая модель должна быть представлена таким 

образом, чтобы, с одной стороны, была возможна практическая математическая 

обработка, а с другой – чтобы точность в отношении фактического поведения 

была достаточной. Однако наиболее важным свойством динамической модели 

является то, что она может быть использована в практике проектирования 

машин. 

Координата, необходимая для описания движения системы, называется 

степенью свободы. Чтобы определить динамическое поведение, необходимо 

рассчитать реакцию выходного элемента на входное движение. Соотношение 

между выходным и входным движением называется передаточной функцией; 

она состоит из уравнений движения и геометрических функций, описывающих 

систему. В случае системы с n степенями свободы для описания передаточной 

функции требуется n уравнений движения [2]. 

Поскольку каждая конструкция состоит из непрерывных компонентов, это 

означает, что и масса, и жесткость распределяются непрерывно, движение может 

быть описано только бесконечным числом координат, распределенных по 

компоненту. Поскольку такие системы имеют бесконечное число степеней 

свободы, уравнения движения могут быть записаны только для бесконечно 

малых элементов компонентов.  

Платформа Engee позволяет проводить детальный анализ динамики 

кулачковых механизмов с помощью моделирования. Можно моделировать даже 

такие нелинейные явления, как люфт, сжатие и удар. Принципы проектирования, 

реализованные на платформе Engee, и простой метод расчета наименьшей 

естественной частоты представляют собой метод проектирования машин, 

которые удовлетворяют требованиям, касающимся точности позиционирования 

и динамической нагрузки, при этом можно избежать трудоемких расчетов. 
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Аннотация: в статье описан вариант применения компьютерного зрения для 

мониторинга роста грибов и их сбора. Создан функциональный образец 

установки сбора грибов, использующей компьютерное зрения для анализа 

грибного поля на предмет наличия и последующего сбора созревших грибов. 
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