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УПРАВЛЯЕМОСТЬ ДВИЖЕНИЙ В МИРЕ

Известно, что в Мире все находится в движе-

нии. Остановить движения Мира человеку 

не дано. Но движения можно и нужно изменить, 

ибо человек перегрузил Землю и встал на путь дви-

жения к катастрофе [1]. Динамика изменения па-

раметров мира, характеризующих перегруженность 

планеты (рост населения, промышленного произ-

водства, мощности энергопотребления, вырубки 

лесов, деградации земель, потребности продуктов 

питания и др.), описывается геометрической про-

грессией и представляет собой экспоненциальный 

закон:

 N(t) = N0ekt, (1)

где N(t) — показатель функции изменения параметра 

(развития, деградации); t — время изменения; N0 — на-

чальное значение параметра; k — темпы изменения (ро-

ста) параметра.

Экспонента идет в бесконечность, а Земля 

имеет конечные пределы роста. «Нестыковка» обе-

щает катастрофу. Возникает вопрос: что же движет 

человечество к катастрофе? В капитализме ли толь-

ко причина [2]? Можно ли и как предотвратить ка-

тастрофу? Почему так построен мир?

Мы знаем, что движение есть вектор, который 

в Мире может иметь два противоположных направ-

ления [3]:

1) вектор развития — движение от простого 

к сложному; возрастает сложность, упорядочен-

ность и иерархичность Мира;

2) вектор разрушения — движение от сложного 

к простому (однообразному) состоянию.

Вектор разрушения ведет к росту энтропии 

и описывается вторым началом термодинамики, 

а вектор развития ведет к росту негэнтропии и опи-

сывается понятиями синергетики. Более того, про-

цесс развития природы связан еще с двумя зако-

нами мироздания — с процессом минимизации 

удельного расхода энергии (ресурсов) на создание 

единицы движения и с возрастанием иерархии раз-

вивающихся систем. Вот эти законы (вектор раз-

рушения, вектор развития, рост иерархии и мини-

мум удельного расхода энергии на создание дви-

жения) составляют фундамент и основу движения 

в Мире [4–6].

Понятно, что, если есть движение, то дол-

жен быть и двигатель. А двигателю нужна энер-

гия. И чтобы изменить движение, т. е. создать 

процесс развития, нужно воздействовать на дви-

гатель. Воздействие на двигатель есть управление. 

А в системах управления генераторами (создате-

лями) движения являются или разум, или авто-

мат [7]. Все это вместе создает систему управле-

ния со структурой
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где СУ — система управления (автомат, разум), генери-

рующая движение (создающий модель движения); ДВ — 

двигатель (объект управления), реализующий движение 

(преобразующий энергию в движение); Эн — энергия, 

включая ее носитель; Двж — движение и сам объект дви-

жения; цль — цель движения; упр — управляющее воздей-

ствие; инф — обратная (информационная) связь в систе-

мах управления.

Автоматы и разум имеют разный уровень воз-

можностей в создании движений [4]. Автомат ра-

ботает по заранее заложенной в него программе. 

Разум обладает свободой воли и может реализо-

вывать произвольные (волевые) движения. Разум 

воспроизводит виртуальный мир как отображение 

(описание) реального Мира в памяти, что состав-

ляет знания. Используя знания, разум вырабаты-

вает алгоритмы движений (проекты, действия, ре-

шения) и средства их реализации. На основе всего 

этого разум создает программы — информацион-

ные технологии реализации движений. Инфор-

мационные технологии составляют совокупности 

средств, методов и программ обработки информа-

ции, реализующих алгоритмы управления движе-

ниями. И если информационные технологии выхо-

дят на энергетические структуры, т. е. имеют свя-

зи упр и инф в выражении (2), они превращаются 

в автоматы, работающие самостоятельно незави-

симо от разума.

Следовательно, отличие автоматов и разума 

как генераторов движения в том, что у разума ос-

новной функцией является создание новых дви-

жений, в том числе и самих автоматов, а у автома-

тов — реализация движений согласно заложенным 

в них информационных технологий. Создание са-

мих автоматов также является функцией разума [4]. 

Можно сделать заключение, что весь окружающий 

нас Мир построен по воле разума и действует авто-

матически, т. е. Мир управляем.

Итак, аргументами, определяющими движение 

Мира, являются разум и автоматы. Они управляют 

движением Мира, в них заложена возможность, по-

зволяющая изменять направление вектора движе-

ния, регулировать интенсивность движения. Сле-
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довательно, причину движения Мира к катастрофе 

надо искать в глобальных управляющих системах, ге-

нератором движений в которых являются разум и ав-

томаты.

Рассмотрим теперь, по какому вектору движет-

ся наш Мир.

Можно зрительно видеть, что Мир развивает-

ся, главным образом, в части техники и производ-

ства, т. е. в части технократической цивилизации. 

Развитие современной цивилизации идет не по за-

кону минимизации расхода энергии, а, наоборот, 

растет потребление энергоресурсов планеты, со-

зданных биотой (фауной и флорой).

Сама биота представляет собой автоматически 

действующую глобальную систему, создающую сре-

ду существования живой материи планеты. Ее так-

же следует отнести к глобальным автоматическим 

системам. Хозяйственная деятельность человече-

ства, в основе которой лежит машинное производ-

ство, как раз и перегружает и разрушает эту автома-

тически функционирующую систему [1].

Следует вывод, чтобы остановить процесс дви-

жения Мира к катастрофе, необходимо снять на-

грузку с биоты со стороны машинного производ-

ства. Как? Понятно, — сокращать энергопотреб-

ление, т. е. машинное производство. Но какое 

государство на это пойдет? Рассмотрим, почему.

Известно, что производство в современном 

мире работает в основном по законам капитали-

стической социально-экономической системы, 

в которой силой движения является конкурентная 

борьба, а механизмом конкуренции является сво-

бодный бизнес. Платой в конкуренции является 

прибыль. И если капиталист (бизнесмен) не раз-

вивает свое производство, не использует НТП, он 

не выживет как предприниматель. Ему приходится 

непроизвольно, автоматически вести борьбу за вы-

живание. Следовательно, конкурентная борьба или 

шире в целом борьба в Мире есть глобальная авто-

матическая система, господствующая над челове-

ком, над его разумом [5].

Борьба — это тот глобальный автомат, кото-

рый, обладая властью в Мире, и определяет тепе-

решний путь движения цивилизации. Вот та при-

чина, которая ведет Мир по пути к катастрофе. Во-

прос в том, как избавиться от глобальной власти 

этого автомата?

В видимом глобальном плане борьба высту-

пает как механизм развития (эволюции) Мира [5]. 

Но это кажущееся представление: процесс борьбы 

у всех на глазах, он затрагивает нас всех, он свя-

зан с нашим выживанием. Но если глубже вник-

нуть в суть борьбы, можно заметить, что выживание 

есть только плата за процесс борьбы. А чтобы вы-

жить, надо совершенствоваться, приспосабливать-

ся (развиваться). И развитие тут выступает не как 

сама цель (тем более, глобальная), а как повод, по-

ощрение ведения самого процесса борьбы. Эволю-

ция дана как плата в борьбе за победу.

Действительно, многочисленные исследова-

ния показывают, что наблюдаемая эволюция имеет 

ограниченный диапазон по сравнению с разнооб-

разием Мира [6]. Сама теория Дарвина не дает до-

статочного ответа на переход из одного вида в дру-

гой, особенно для высших живых организмов [7]. 

Даже перехода от обезьяны к человеку. Исключе-

ние составляет лишь технократическая цивилиза-

ция, как творение самого человека.

И даже единство всей живой природы, ге-

нетических кодов, одинаковости структур орга-

низмов и т. д. не может подтверждать эволюцию 

от автоматического зарождения жизни до чело-

века. Возьмите нашу технократическую циви-

лизацию. Все здания, сооружения, технические 

устройства, электронику, даже компьютерные 

программы мы пытаемся строить из унифициро-

ванных «кирпичиков». И это естественно, и при 

творении Мира.

Итак, чтобы избавиться от власти борьбы, 

Миру нужно перейти от системы
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где БРБ — борьба (конкуренция) как автоматическая 

управляющая система в (3) и объект управления в (4); 

РЗМ — разум как объект управления в (3) и как разум-

ная управляющая система в (4); (БРБ)УС — управляю-

щая система; (МИР)ОУ — объект управления; упр — 

управляющее воздействие; инф — обратная связь полу-

чения информации с объекта управления; прб– пробы 

для естественного отбора; отб — естественный отбор; 

птр — потребность в развитии средств борьбы; реш — 

решение в развитии средств борьбы; эвл — цель эволю-

ции Мира; рзв — цель развития мира; цль — цель борь-

бы, разума, управления.

Цели (цль) в системах (3) и (4) — разные. В (3) 

это цель выживания в конкурентной борьбе. В (4) 

это цель развития и познания Мира и использо-

вания элементов борьбы как мотивации труда че-

ловека.

Разум, освобожденный от власти природной 

борьбы, автоматически приобретает свойство по-

рождать добро. Переход от (3) к (4) означает побе-

ду над злом. Модернизируются цели и информа-

ционные технологии управления Миром. Вот тот 

путь, который предотвратить катастрофу челове-

чества. Но как добиться перехода от системы (3) 

к системе (4)?

Несложно установить, что механизм природ-

ной борьбы «заложен» в самом человеке и прояв-
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ляется в его эгоистических потребностях. Убрать 

из человека эгоизм, порождающий зло, означает 

возрождение в человеке духовно-нравственного 

начала. Многочисленные наблюдения и исследо-

вания показывают, что процессу духовного возро-

ждения способствует повышение уровня истинных 

знаний у простого народа.

Итак, можно сделать вывод о том, чтобы пред-

отвратить процесс движения человечества к катаст-

рофе, необходима активная, наступательная борьба 

с эгоизмом, заложенным в природу человека. Только 

объединившись в этой активной борьбе, человек 

сумеет предотвратить движение человечества к ка-

тастрофе.

В целом можно заключить, что процессы 

движения в Мире управляемы. И если мы хо-

тим изменить движения, нам нужно воздейство-

вать на саму управляющую систему, изменяя ее 

цели и перестраивая информационные техноло-

гии глобального управления. Такова проблема 

разума, освобожденного от власти автомата — 

от борьбы, проблема борьбы с эгоизмом челове-

ческой власти.
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МАТЕМАТИЧЕСКАЯ МОДЕЛЬ ТЕОРИИ ПЛАНИРОВАНИЯ 
ЭКСПЕРИМЕНТОВ ПО ИСПОЛЬЗОВАНИЮ ГЛУБОКОРЫХЛИТЕЛЯ

Основной целью использования глубокорых-

лителя является разуплотнение плодородного 

слоя и плужной подошвы без оборота пласта и по-

вреждения стерни. Применение глубокорыхлите-

лей объемного типа для глубокого рыхления уплот-

ненного слоя почвы с пониженной фильтрацией 

позволяет достичь улучшения водно-воздушного 

режима корневого слоя и предотвращения развития 

эрозии почвы [1–3]. Предлагаемый глубокорыхли-

тель предназначен для рыхления почвы на глуби-

ну 0,5…0,60 м, что позволяет разрушить подпахот-

ный уплотненный слой. При безотвальной техноло-

гии взамен зяблевой и весенней вспашек глубокое 

рыхление почвы на склонах и паровых полях при-

меняют для послеуборочного рыхления и предпо-

севной обработки стерневых и мульчированных аг-

рофонов, заплывших почв, а также для обработки 

залежных земель и кормовых угодий, виноградни-

ков и садов. Предлагается применять глубокорых-

литель с лемехами (рисунок) с периодичностью об-

работки один раз в 3–4 года [4]. Глубокорыхлитель, 

включающий наклонные относительно друга сим-

метричные стойки с лемехами, отличающийся тем, 

что лемеха передних стоек устанавливаются с ме-

ждуследием таким образом, чтобы высота образую-

щихся гребней не превышала половины суммы ши-

рины междуследия и лемеха, а толщина стоек вто-

рого ряда, отогнутых в противоположную сторону, 

была меньше толщины стоек первого ряда. Такой 

способ дает возможность уже в первый год после 

рыхления получать дополнительный урожай [1].

«Плужная подошва» расположена на глуби-

не 0,25…0,30 м, она образуется при длительной 

сельхозобработке разными движителями от по-

верхности и составляет примерно 0,10…0,15 м, 

что вызывает необходимость глубокого рыхления 

до 0,30…0,60 м. Таким требованиям вполне удо-

влетворяет рабочий орган (см. рисунок). Если ис-


